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Modulos de control del motor \

eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los
sistemas A-dec 300 y A-dec 500

GUIA DE INSTALACION

PELIGRO  Sino desconecta la

A energia antes de comenzar este
procedimiento puede producir una
descarga eléctrica.

ADVERTENCIA  Sino desconecta
la energia antes de comenzar este
procedimiento se puede danar el

producto y provocar lesiones graves
o incluso la muerte.

A-dec 300

A-dec 500

Los componentes eléctricos de la

& tarjeta del circuito son sensibles a
la estatica y deben manipularse con
cuidado.

PRECAUCION  Cuandoretire o
reemplace las cubiertas, tenga cuidado
deno dafiar ningtin cableado.

Verifique que l,as cubiertas estén Figura 1. El Médulo de control CM-2.1 con A-dec EA-30 o el motor
seguras después de reemplazarlas. eléctrico EA-52LED

Herramientas
recomendadas

e Destornillador de cabeza plana

* Juego de llaves hexagonales
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Médulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Instalacion

Vaya a la seccién para su tipo de sistema:
* “A-dec300” enla pagina 2
* “A-dec500” enla pagina 9

A-dec 300 Figura 2. Retire las cubiertas del sistema dispensador.

Retiro de las cubiertas

1. Coloque la posiciéon de encendido y
apagado en la posicién de apagado.
2. Retirelas cubiertas del sistema dispensador.
(1) Utilice una llave hexagonal de
7/64 pulgadas para quitar los tornillos
de la cubierta trasera.
(2) Levante la cubierta trasera.
(3) Utilice una llave hexagonal de
7/64 pulgadas para aflojar los
tornillos de la cubierta delantera. :
* Traditional: Retire la cubierta s
delantera.
* Continental: Levante la cubierta
delantera.
3. Siesnecesario, instale el panel tactil de
lujo y el conjunto de la conexién flexible
de Continental®. Siga las instrucciones
que se incluyen en los kits que vienen
con esos componentes.

T Retire la cubierta

Levante o retire la trasera.

cubierta delantera.

Instalacion del conducto de la pieza
de mano en una unidad de trabajo
Traditional Figura 3. Instale la tuberia en un sistema Traditional

1. Gire el conducto a través de la parte
inferior de la plataforma de la unidad
de trabajo y en la unidad de trabajo.

2. Instale un sujetacables para que acttie
como aprietacable, permitiendo
suficiente holgura para realizar ajustes
en la posicion del conducto.

3. Ajustelalongitud del conducto de ponductodeitice .
de mano e

manera que se esconda en el conducto _

delajeringa. Y
4. Apriete el sujetacables para asegurar el .. g . Y .

conducto en su lugar. N 4 .

. Plataforma de la unidad de jo
NOTA No apriete de mas los cierres

alrededor del conducto de la pieza
de mano ya que esto podria
restringir el flujo de aire y agua.

) l

—
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Modulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Instalacion del conducto de la pieza Figura 4. Jale hacia abajo la proteccién contra goteos

de mano en una unidad de trabajo

Continental

1. Jalelaproteccién contra goteo desde la

cubierta delantera para acceder al conducto.

Retire el gancho de la conexion flexible.
Inserte el conducto de la pieza de mano
en la tuberia de conexion flexible y
coléquelo en la unidad de trabajo.

Apriete el conducto de la pieza de mano
en el gancho de conexién flexible. Ajuste la
longitud hasta que se esconda de manera
pareja en el conducto de la jeringa.

Instale los cojinetes del cable negro y el
sujetacables.

Jale el conducto hasta que el sujetacables
tenga contacto con el cojinete del cable.

Vuelva a instalar el gancho de la
conexion flexible.

Utilice el sujetacables para asegurar el
conducto en el canal de la proteccién
contra goteos. Asegtrese de dejar el
circuito de servicio de manera que no se
doble el conducto. Corte el sujetacables
cuando haya terminado.

Vuelva a instalar la protecciéon contra
goteos en la cubierta protectora delantera.

NOTA No apriete de méas los cierres
alrededor del conducto de la pieza de
mano ya que esto podria restringir el
flujo de aire y agua.

86.0364.27 Rev B

Ba

. W ? -
Pestafia de la proteccion contra goteos =

. Proteccion ¢on

)

4
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Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1

Figura 7. Diagrama de flujo de
CM-1.1/2.1 E A-dec 300

para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacién

Motor
eléctrico Motor eléctrico
EA-52LED EA-30
Moddulo de
control CM-2.1
Linea de datos
CCD_H;L Reergerante de agua Refrigerante de
/ (ver el) aire (azul)
)
/ \ 1 “ Aire de accionamiento
‘ (transparente)
Cables de - ‘
/energia Ferrita &
S i | Placa de
H circuitos del EL.=
w adaptador IOLS
|
Panel tactil de lujo ‘H’
\
L
Conector
WAGO - Al centro de
= soporte

Tarjeta del

Placa de circuitos de
QVIOLS

() wriswey

sistema de ﬁ

;

comunicacion de datos (DCS)

Conecte el conducto de la piza de
mano al Bloque de control

1. Abrael bloqueo de deslizamiento y
conecte el conducto de la pieza de mano
en la posicién apropiada en el bloque de
control.

o Conducto azul al puerto del
refrigerante de aire.

o Conducto verde al puerto del
refrigerante de agua.

o Conducto transparente al puerto de
aire de accionamiento.

NOTA  No corte el conducto de
la pieza de mano. Enrolle con
cuidado el conducto en la unidad
de trabajo para uso futuroy
servicio.

2. Cierre el bloqueo de deslizamiento.

Figura 8. Conecte la tuberia en el bloque de control

) Bloqueo de
Refrigerante deslizamiento
de aire (azul)

Refrigerante de
agua (verde)

ﬂ B
Aire de accionamiento

(transparente)

86.0364.27 Rev B



Modulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Instalaciéon del modulo de control Figura 9. Conecte la linea de datos
y conexion de los cables

1. Conectelalinea de datos.

2. Coloque el moédulo de control en la parte Figura 10. Posicién del médulo de control - Se muestra el médulo
trasera de la unidad de trabajo. de control CM 2.1

Placa de
circuitos
del
adaptador
I0LS
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Médulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

3. Utilice dos tornillos autoroscantes para
asegurar el médulo de control enla
unidad de trabajo.

4. Conecte enlaenergia A/C.

5. Inserte los cables del motor en sus
posiciones en el médulo de control:

Conecte este cable A la terminal

Amarillo ye
Rojo rd
Naranja or
Blanco wt

el modulo de control CM, utilice el
conector 1 del motor. Si instala dos
motores, utilice el conector 1 del
motor para el primer motor y el
conector 2 del motor para el segundo
motor.

0 NOTA Para un motor individual en

Figura 11. Asegure el médulo de control

Figura 13. Conecte los cables del motor de la pieza de mano
e

Dus

wi-ye-rd-or
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Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Instale la placa de circuitos del diodo
electroluminiscente del adaptador

IOLS para EA-52LED

1. Utilice el tornillo cabeza Phillips para
instalar la placa de circuitos del LED del
adaptador IOLS en la unidad de trabajo.

2. Paracada posicion de la pieza de mano
EA-52LED, conecte los cables negros de
la placa del adaptador en la posicién
correspondiente de salida de la fibra
Optica en la placa de circuitos de IOLS
de voltios de cuadrantes.

3. Inserte los cables de la pieza de mano en
la ferrita y enréllelos alrededor de la
ferrita una vez.

4. Coloque la ferrita aproximadamente a
2,54 cm (1 pulgada) desde el extremo de
los cables.

5. Inserte los cables de la pieza de mano en
el conector en la placa del adaptador de
IOLS. Conecte el cable violeta en el lado +
y el cable negro en el lado -.

Establezca el voltaje de la bombilla
(s6lo EA-52LED)

1. Ponga el interruptor maestro en la
posiciéon de conexion.

Acceda a la placa de circuitos de QVIOLS.

3. Utilice un voltimetro para medir el
voltaje en la regleta de bornes. Establezca
la medida para que lea VDC.

4. Active la pieza de mano y asegtrese de
que la bombilla encienda.

5. Ajuste el voltaje al presionar los botones
Aumentar y Disminuir en la placa de
circuitos.

6. Paralograr 3,2V enlabombilla, establezca
el voltaje en la regleta de bornes a:

o 3,47 VDC para el conducto de pieza
de mano de 154,94 cm (61 pulgadas)

o 3,57 VDC para el conducto de pieza
de mano de 202,28 cm (82 pulgadas)

86.0364.27 Rev B

Figura 14. Instale la placa de circuitos LED de la pieza de mano del
adaptador I0OLS

Cables de la pieza
de mano

Ferrita

Cable negro al lado
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Médulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Programacion del panel
tactil de lujo A-dec 300

1.
2.

Encienda la energia del sistema.

Para ingresar a System Setup
(Configuracién del sistema), presione los
botones (! y {1 al mismo tiempo durante
tres segundos y luego presione ».

0 NOTA Utilice los botones menos ()

omads | paracambiar las opciones
del mend. Presione » para realizar
una seleccion.

10.

11.

12.

En el mend System Setup (Configuracion
del sistema), seleccione Handpieces
(Piezas de mano).

. Seleccione Holder Setup (Configuracion

del soporte).

. Enlos sistemas Traditional, levante el

motor. En los sistemas Continental, jale
hacia adelante la conexion flexible.

Seleccione Electric (Eléctrico).

Seleccione el Motor Number 1 (Ntmero
de motor 1) (la posicién 1 en el médulo
de control).

. Seleccione el tipo de motor.

Establezca la longitud del cable instalado
y guarde las configuraciones. Debe
escuchar tres pitidos. Mueva la conexiéon
flexible hacia atras o regrese el motor a su
soporte.

Para los sistemas con dos motores
eléctricos, repita los pasos del 3al 9y
seleccione el naumero de motor 2.

Presione « hasta que aparezca el logotipo
de A-dec, que indica que yano estd enel
menu System Setup (Configuracién del
sistema).

Contintie con “Ajuste de la presion del
aire de accionamiento” en la pagina 16.

Figura 16. Seleccione el motor eléctrico

SYSTEM SETUP

-/+

Press
< Exit

to change
Select >

HANDPIECE SETUP

Holder Setup

Press
< Back

-/+

to change
Select >

HOLDER SETUP
Electric

Press
< Back

-/+

to change
Select >

Figura 17. Seleccione el nimero de motor, tipo, longitud del cable

MOTOR NUMBER

Press
< Back

MOTORTYPE

-/+

Press
< Back

WIRE LENGTH

-/+

to change
Select >

to change
Select >

in %! cm

Press
< Back

-/+

to change
Save >

86.0364.27 Rev B



Modulos de control del motor eléctrico CM

A-dec 500

Retiro de las cubiertas

1. Coloque la posiciéon de encendido y
apagado en la posicién de apagado.

2. Levantela cubierta dela unidad de
trabajo hacia arriba y hacia atras.

3. Retire los dos tornillos hexagonales y:

o Para Traditional: jale hacia arribay
hacia adelante para retirar la cubierta
superior de la unidad de trabajo.

o Para Continental: realice pivote de la
cubierta hacia adelante, asegurandose
de que el cordén esté conectado a la
cubierta y la unidad de trabajo para
evitar tension en las bisagras de la
cubierta.

4. Siesnecesario, instale el panel tactil de
lujo y el conjunto de la conexién flexible
de Continental®. Siga las instrucciones
que se incluyen en los kits que vienen
con esos componentes.

86.0364.27 Rev B

-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Figura 18. Cubiertas de la unidad de trabajo Traditional

My

Retire la cubierta trasera

Figura 19. Cubiertas de la unidad de trabajo Continental

Retire la cubierta
trasera

Levante la cubierta
delantera

Figura 20. Pinche el soporte de bisagra

Tornillo

Soporte de
bisagra



Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2. 1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacién

Instalacion del conducto de la pieza
de mano en una unidad de trabajo
Traditional

1. Retirela guia del conducto de la parte
inferior de la unidad de trabajo.

2. Dobley retire el tapén de la guia.

3. Inserte el conducto de la pieza de mano

enla guia.

Reemplace la guia en la unidad de trabajo.

Ajuste la longitud del conducto de

manera que se esconda uniformemente

con el conducto de la jeringa.

6. Coloque el sujetacables en el conducto
ala plataforma estructural de la unidad
de trabajo. Consulte la Figura 22.

7. Utilice el tornillo del kit para asegurar el
cordén del aprietacable a la plataforma
estructural.

8. Asegurese de que esté suelta la palanca
del accionador de la pieza de mano en el
soporte.

ok

Instalacion del conducto de la pieza
de mano en una unidad de trabajo
Continental

1. Retire el soporte del gancho.

2. Utilice unallave hexagonal de
7/16 pulgadas para retirar un tornillo y
aflojar el otro en cada lado del pivote de
la conexion flexible.

3. Retirela cubierta de la conexion flexible.

4. Inserte el conducto de la pieza de mano
en la conexién flexible.

5. Coloque el nuevo conducto de pieza de
mano a través del pivote hacia la unidad
de trabajo.

6. Instale de nuevo la conexién flexible,
empezando en el extremo del pivote
de la conexién flexible.

7. Coloque el conducto en la ranura
derecha de la conexién flexible y luego
debajo del PCB de la unidad de trabajo.

8. Coloque el sujetacables en el conducto a
la plataforma estructural de la unidad de
trabajo.

9. Ajustelalongitud del conducto de
manera que se esconda uniformemente
con el conducto de lajeringa.

10. Coloque el sujetacables en el conducto en
la base de la conexion flexible.

11. Asegure el cordon del aprietacable en el
conjunto de la conexién flexible.

12. Asegtirese de que esté suelta la palanca
del accionador de la pieza de mano en el
soporte.

10

Figura 21. Colocacion de la tuberia de la unidad de trabajo Traditional

Guia del
conducto

Cordoén del
aprietacable ||

/ ’/)
)

10
\

4

Sujetacables

Figura 23. Colocacién de la tuberia de la unidad de trabajo Continental

e
%@// ____—————_ Cubiertade
i '[f i conexion
c:)vr?et)figr? \ Ilil/!../l/! flexible
‘\ i A Sujetacables

LR
A\ 2 ‘§@

——wy— Cordon del
\\%\\X aprietacable

—\\ Gancho

“) \\\\\\ Resorte
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Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Figura 24. Diagrama de flujo CM-2.1 A-dec 500

Motor eléctrico
EA-52LED:

- Motor eléctrico
Modulo de control EA-30

CM-2.1 2
Linea de datos —

Refrigerante de agua (verde) Refrigerante de
| aire (azul)

: _Cables de
energia

Aire de accionamiento
(transparente)

— Ferrita

® — Placa de circuitos del adaptador IOLS

Al centro de soporte —»

Panel tactil de lujo

Conecte el conducto de la piza de
mano al Bloque de control

1. Abrael bloqueo de deslizamiento y conecte
el conducto dela pieza demanoenla
posicién apropiada en el bloque de control.

o Conducto azul al puerto del
refrigerante de aire.

o Conducto verde al puerto del
refrigerante de agua.

o Conducto transparente al puerto de
aire de accionamiento.

NOTA  No corte el conducto de
la pieza de mano. Enrolle con
cuidado el conducto enla
unidad de trabajo para uso
futuro y servicio.

2. Cierre el bloqueo de deslizamiento.

86.0364.27 Rev B

oV~ ° =5
EH Placa de circuitos del

sistema dispensador

Figura 25. Bloque de control

Refrigerante glec;?'ui%q:nto
de aire 1zami

(azul)

de agua
(verde)

Aire de accionamiento
(transparente)
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Médulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Instalaciéon del modulo de control Figura 26. Conecte la linea de datos
y conexion de los cables

1. Conectelalinea de datos.

2. Coloque el médulo de control en la parte Figura 27. Posicion del médulo de control - Se muestra el médulo
trasera de la unidad de trabajo. de control CM 2.1

Placa de
circuitos
del
adaptador
10LS
3. Utilice dos tornillos autoroscantes para Figura 28. Asegure el modulo de control
montar el médulo de control en la -
unidad de trabajo.
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Modulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

4. Conecte enlaenergia A/C. Figura 29. Conecte en la energia A/C.

5. TInserte los cables del motor en sus Figura 30. Conecte los cables del motor de la pieza de mano

posiciones en el médulo de control: [ —
Conecte este cable A la terminal "=
Amarillo ye : 02|
Rojo rd ‘ us
Naranja or

wWL-ye.rd-or

Blanco wt

NOTA Para un motor individual en

0 el modulo de control CM, utilice el
conector 1 del motor. Si instala dos
motores, utilice el conector 1 del
motor para el primer motoryel |
conector 2 del motor para el segundo
motor.

86.0364.27 Rev B 13



Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2. 1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacién

Instale la placa de circuitos del diodo Figura 31. Instale la placa de circuitos LED de la pieza de mano del
electroluminiscente del adaptador adaptador I0LS

IOLS para EA-52LED Cables de la pieza
1. Utilice el tornillo cabeza Phillips para de mano

instalar la placa de circuitos del LED del
adaptador IOLS en la unidad de trabajo.

Ferrita

Cable negro

2. Paracada posicion de la pieza de mano
al lado -

EA-52LED, conecte los cables negros de Cable violeta al lado +
la placa del adaptador en la posicién
correspondiente de salida de la fibra
Optica en la placa de circuitos de la
unidad de trabajo.

Placa de
circuitos del
adaptador IOLS

Cables negros a las entradas
3. Inserte los cables de la pieza de mano de la pieza de mano LED
en la ferrita y enrdllelos alrededor de la
ferrita una vez.

Placa de circuitos
4. Coloque la ferrita aproximadamente a del adaptador IOLS

2.54 cm (1 pulgada) desde el extremo de
los cables.

5. Inserte los cables de la pieza de mano en
el conector en la placa del adaptador de
IOLS. Conecte el cable violeta en el lado
+y el cable negro en el lado -.

Ajuste del voltaje de fibra 6ptica

1. Ponga el interruptor maestro en la
posicion de conexion.

2. Accedaalaplaca de circuitos del sistema 24\’... oV~ E H

dispensador.

_ DECREASE INCREASE
LAMP VOLTAGE ADJUSTMENT Lgamne

3. Utilice un voltimetro para medir el
voltaje en la regleta de bornes. Establezca
la medida para que lea VDC.

4. Activela pieza de mano y asegtrese de
que la bombilla encienda.

5. Ajuste el voltaje al presionar los botones .
Aumentar y Disminuir en la placa de TIT
circuitos.

6. Paralograr3.2V enlabombilla, establezca
el voltaje en la regleta de bornes a:

o 3,47 VDC para el conducto de pieza de
mano de 154,94 cm (61 pulgadas)

o 3,57 VDC para el conducto de pieza de
mano de 202,28 cm (82 pulgadas)

14 86.0364.27 Rev B



Modulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2.1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacion

Programacion del panel
tactil de lujo A-dec 500

1.
2.

10.

11.

Encienda la energia del sistema.

Desde la pantalla principal del panel
tactil de lujo, mantenga presionados los
botones A/B (@) y Programa (1~ 0 (&)
al mismo tiempo durante tres segundos;
luego presione » para empezar.

En el mend System Setup (Configuracion
del sistema), seleccione Handpieces
(Piezas de mano).

Seleccione Holder Setup (Configuracion
del soporte).

. Enlos sistemas Traditional, levante el

motor. En los sistemas Continental, jale
hacia adelante la conexion flexible.

Seleccione Electric (Eléctrico).

Seleccione el Motor Number 1 (Ntimero
de motor 1) (la posiciéon 1 en el médulo
de control).

Seleccione el tipo de motor.

Establezca la longitud del cable instalado
y guarde las configuraciones. Debe
escuchar tres pitidos. Mueva la conexién
flexible hacia atras o regrese el motor a su
soporte.

Para los sistemas con dos motores
eléctricos, repita los pasos del 3al 9y
seleccione el namero de motor 2.

Presione « hasta que vea el logotipo de
A-dec.

86.0364.27 Rev B

Figura 33. Seleccione el motor eléctrico

SYSTEM SETUP
» Handpieces
Touchpad

HANDPIECE SETUP

» Holder Setup
Electric Setup
Ultrasonic Setup
Intraoral Lt Source

< =BACK » = SELECT

4 = MOVE

HANDPIECE SETUP

<4=BACK -/+=CHANGE

» = SELECT

Figura 34. Seleccione el niumero de motor, tipo, longitud del cable

MOTOR NUMBER

<4 =BACK -/+=CHANGE

» = SELECT

MOTORTYPE

Press -/+

to change
< Back

Select >

WIRE LENGTH

Min K

<4 = BACK

-/+ = CHANGE
» = SAVE
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Mddulos de control del motor eléctrico CM-1.1y CM-2. 1 para los sistemas A-dec 300 y A-dec 500 Guia de instalacién

Ajuste de la presion del
aire de accionamiento

1. Presione completamente el control de pie.

2. Ajuste el flujo de aire de accionamiento
(los controles estan en la parte superior
del bloque de control) segtn las
especificaciones del fabricante de la pieza
de mano.

la pieza de mano para ajustar con
precision el aire de accionamiento
para los conductos de la pieza de
mano. Ademas, existe un
manémetro digital en la unidad
de trabajo que lee la presion del
aire de accionamiento en el
bloque de control o muestre la
presion en el panel tactil de lujo al
presionar los botones més 'y
menos (- al mismo tiempo.

0 NOTA  Utilice el manémetro de

Prueba de la pieza de mano

1. Seleccione la pieza de mano.

2. Verifique las funciones del motor con todas
las configuraciones de opcién del motor en
el panel tactil de lujo. Estas incluyen:

o Velocidad del motor
o Direccién del motor

3. Reemplace las cubiertas.

PRECAUCION  Cuando retire o
reemplace las cubiertas, tenga cuidado
deno dafar ningtn cableado.

Verifique que las cubiertas estén
seguras después de reemplazarlas.

Oficina central de A-dec®

2601 Crestview Drive

Newberg, OR 97132, EE. UU.

Tel: 1.800.547.1883 dentro de EE. UU./Canada
Tel: 1.503.538.7478 fuera de EE. UU./Canada
Fax: 1.503.538.0276

www.a-dec.com / www.a-dec.biz

A-dec no otorga garantias de ningun tipo con respecto al
contenido de este material, incluyendo, entre otras, las
garantias implicitas de comerciabilidad y adecuacién para
un propésito determinado.

ardec

reliable solutions™

Ayuda posterior

Para obtener mas informacién sobre la instalacién de componentes
relacionados en un sistema A-dec 300, consulte la Guia de servicio
de A-dec 300 (Num. Pieza 85.0818.27).

Informacion reglamentaria

Se proporciona la informacién reglamentaria con el equipo de
A-dec segtn lo ordenan los requerimientos de la agencia. Esta
informacion se entrega en las Instrucciones de Uso del equipo o en
el documento por separado Informaciéon Regulatoria y
Especificaciones. Si necesita esta informacién, dirfjase a la
Biblioteca de documentos en www.a-dec.com.
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