ardec -\\‘
A-dec 300 ve A-dec 500 \

Sistemleriicin CM-1.1 ve CM-2.1

Elektrikli Mikromotor Kumanda Modulleri
KurRuLum KiLAavuzu

TEHLIKE Bu isleme baslamadan
once giictin kapatilmamasi elektrik
carpmasina neden olabilir. A-dec 300

UYARI Buisleme baglamadan 6nce
giictin kapatilmamas: tirtinde
hasara yol agabilir ve ciddi
yaralanmalara ya da 6liime neden
olabilir.

A-dec 500

bilesenler statik elektrige kars:
hassastir ve kullanilirken 6nlem
alinmasi gerekir.

IKAZ Kapaklari ¢ikarirken ya da
yeniden takarken kablolara hasar

vermemek i¢in dikkatli olun.
Taktiktan sonra kapaklarmn Sekil 1. A-dec EA-30 ve/veya EA-52LED Elektrikli Mikromotor ile
CM-2.1 Kumanda Modiilii

é Devre kartinda bulunan elektrikli

yerlerine oturduklarimi dogrulayn.

Onerilen Aletler

* Phillips yass: tornavida

e Altigen anahtar seti

86.0364.15 Rev B



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

Kurulum

Sistem tiiriintizle ilgili olan sayfaya gidin:
* “A-dec300” icin sayfa 2
* “A-dec500” icin sayfa 9

A-dec 300

Kapaklar1 Cikarma

1. Anaag¢ma/kapama diigmesini kapalt
konuma cevirin.

2. Tablet sistemi kapaklarimi ¢ikarin.

(1) Arka kapak vidalarin gikarmak igin
7/64 ing altigen anahtar kullanin.

(2) Arkakapagi kaldirarak agin.

(3) Onkapak vidalarini gevsetmek igin
7/64 ing altigen anahtar kullanin.

¢ Traditional: On kapag gikarim.

* Continental: On kapag kaldirarak
agn.

3. Gerekiyorsa, deluxe dokunmatik paneli
ve Continental® kamai tertibatini monte
edin. Bu bilesenlerle birlikte saglanan
kitlerdeki talimatlar1 takip edin.

Baslik Borularin1 Traditional Tablet
Govdesine Monte Etme

1. Boruyu tablet gévdesi platformunun alt
kismindan gegirerek tablet govdesine
yonlendirin.

2. Gerilim gevsetme amaciyla bir kablo
bag1 yerlestirin, boru konumunda
ayarlamalar yapmak i¢in fazladan
gevsek bir kisim birakin.

3. Boru uzunlugunu, siringa borusuyla
esit uzunlukta olacak sekilde ayarlaymn.

4. Boruyu yerine sabitlemek i¢in kablo
bagin1 sikin.

NOT Hava ve su akisimu
engelleyebilecegi icin baslik
borularina baglanan kablo baglarmi
agir1 stkmayin.

Sekil 2. Tablet Sistemi Kapaklarini Cikarma

On kapag kaldirin ya
da ¢ikarin.

T Arka kapagi ¢ikarin.

Sekil 3. Borunun Traditional Sisteme Takilmasi

Baslik Borulan e "

—
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

Baslhik Borularin1 Continental Tablet Sekil 4. Damlama Kalkanini Asag1 Cekme
Govdesine Monte Etme —s T

mlama Kalkani Tirnagi

1. Borulara erismek i¢in, damlama
kalkanini 6n kapaktan asag1 cekin.

2. Kamgi askisini gikarin. Baslik borusunu
kamg tiiptine sokun ve tablet govdesine
ilerletin.

'» Kablo Bag b |

Kablo
Rekoru

3. Baslik borusunu sikarak kamgi askisina
sokun. Uzunlugu, siringa borusuyla esit
olacak sekilde ayarlayin.

4. Siyah kablo rekorunu ve kablo bagini
takin.

5. Kablo bag1 kablo rekoruna temas
edinceye kadar boruyu ¢ekin.

6. Kamgci askisini yeniden takin.

7. Bir kablo bag: kullanarak boruyu damlama Sekil 6. Boruyu Continental Damlama Kalkanina Sabitleme
kalkan kanalina sabitleyin. Borunun
biikiilmemesi i¢in bir kavis biraktigimizdan
emin olun. Islemi tamamladigmizda, kablo
baginin fazla kismini kesin.

8. Damlama kalkanini 6n kapaga yeniden
takin.

NOT Hava ve su akisimu
engelleyebilecegi icin baslik
borularma baglanan kablo
baglarini asir1 stkmayin.

86.0364.15 Rev B 3



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

Sekil 7. A-dec 300 CM-1.1/2.1 E Akis Semasi

EA-52LED EA-30
Elektrikli Elektrikli
Mikromotor Mikromotor

CM-2.1 Kumanda
Moduill

Veri Hatt1

/ Sogutulcu Su (vesil) Sogutucu Hava (mavi)
|

Hareket Havas1

- (seffaf)

Glic Kablolari Ferrit

=)l IOLS Adaptérii E‘
f Devre Karti :

Konektorii = Destek Merkezine ___
s3 gider
ﬁ g QVIOLS Devre Karti
Deluxe Dokunmatik Panel
Baslik Borularinit Kumanda Bloguna
Baglama
1. Kaydirmah kilidi agin V? baghk' o e Sekil 8. Borulari Kumanda Bloguna Baglama
borusunu kumanda blogundaki ilgili Sosut dirmal
konuma takim. ogutucu Kaydirmali
Hava
o Mavi boru sogutucu hava portuna (mavi)
baglanir. Sogutucu
Su (yesil)

o Yesil boru sogutucu su portuna baglanur.

o Seffaf boru hareket havasi portuna
baglanur.

NOT Baslik borularini kesmeyin.
Daha sonra kullanmak ve servis
uygulamak amaciyla borular1
dikkatlice kangal haline getirin.

Hareket Havasi (seffaf)

2. Kaydirmali kilidi kapatin.
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

Kumanda Modiiliini Monte Sekil 9. Veri Hattin1 Baglama
Etme ve Kablolar1 Baglama '

1. Veri hattin1 takin.

CTe s 2 L Sekil 10. Kumanda Modiiliinii Konumlandirma - CM 2.1 Kumanda
2, Ki?ﬁnda n;oduiun:l Fablet govdesinin Modiilii Gésterilmektedir
arka kismina yerlestirin.

0]
, o
(""" 9 =

o1 4

Adaptoru

Devre Kart ﬁ
o]

o

AN N

——v/ \—/ \—

86.0364.15 Rev B 5



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

3. Kumanda modiiliinii tablet govdesine Sekil 11. Kumanda Modiiliinii Sabitleme
sabitlemek i¢in iki adet kendinden dis
acan vida kullanin.

4. A/Cgiictinii baglaymn.

5. Mikromotor kablolarmm kumanda modiilii Sekil 13. Baslik Mikromotor Kablolarini Baglama
tizerindeki ilgili konumlarma yerlestirin: e ey e

Baglanacak Kablo Terminaldeki Yeri [jg&
Sari ye : .
Kirmzi rd ‘ Us

wi-ye-rd-or

Turuncu or
Beyaz wt

NOT CM 2.1 kumandamodiiliinde

0 tekli bir mikromotor i¢in, Mikromotor 1
konektoriinii kullamn. Tki mikromotor
monte ediyorsaniz, ilk mikromotor igin
Mikromotor 1 konektoriinti ve ikinci
mikromotor i¢in Mikromotor 2
konektoriinii kullanin.

6 86.0364.15 Rev B



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2. 1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

EA-52LED icin IOLS Adaptorii LED
Devre Kartinit Monte Etme

1. Bir Phillips yass1 tornavida kullanarak
IOLS adaptorii LED devre kartini tablet
govdesine monte edin.

2. Her EA-52LED baslik konumu icin,
adaptor kartindaki siyah kablolar1 quad
volt IOLS devre kartinda karsilik gelen
fiber optik ¢ikis konumlarina baglayin.

3. Basglik kablolarimi ferrite sokun ve kablolar1
ferritin gevresinde bir sefer dolaym.

4. Ferriti kablo uglarinin yaklasik 25 mm
(1ing) uzaginda konumlandirin.

5. Baslik kablolarmi IOLS adaptor kartindaki
konektore takin. Mor kabloyu + tarafina ve
siyah kabloyu - tarafia baglayin.

Ampul Voltajini1 Ayarlama
(valnizca EA-52LED icin)

1. Anaanahtariagin.

2. QVIOLS devre kartina erisin.

3. Bir voltmetre kullanarak terminal
bandindaki voltaji 6l¢tin. Voltmetreyi
VDC degerini 6l¢mek tizere ayarlayin.

4. Bashg calistirin ve ampuliin
yandigindan emin olun.

5. Devre kartindaki Artirma ve Azaltma
diigmelerine basarak voltaji ayarlaymn.

6. Ampulde 3,2V elde etmek icin, terminal
bandindaki voltaji su sekilde ayarlayimn:
o 1,54 metre (61 ing) baslik borusu i¢in
3,47 VDC

o 2,0 metre (82 in¢) baslik borusu icin
3,57VDC

86.0364.15 Rev B

Sekil 14. 10LS Adaptorii Bashik LED Devre Kartin1 Monte Etme

Baslik Kablolan

Ferrit

Mor Kablo +
tarafina takilir

Siyah Kablo -
tarafina takilir

I0LS Adaptrii

Devre Karti

Siyah Kablolar LED
Baslik Girislerine Takilir

Quad Volt
Agiz ici Isik
Kaynagi
Devre Karti

©

O 02080 O ra2 O ACPWR
9 250 waores "6 O psieimd
RST_LAMP VOLTAGE © ST

INCREASE G femm)

ST~ R~ ity VoltajAyar
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o
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

A-dec 300 Deluxe
Dokunmatik Paneli
Programlama

1. Sistem giictinii agin.

2. System Setup'a (Sistem Kurulumu) girmek
igin, [ ve o diigmelerine ayni anda basip
ii¢ saniye boyunca basili tutun ve ardindan »
diigmesine basin.

NOT Menti seceneklerini degistirmek

igin eksi () veyaart1( diigmelerini
kullanin. Secim yapmak igin »
diigmesine basin.

3. System Setup (Sistem Kurulumu)
mentiisiinde, Handpieces (Basliklar)
Ogesini secin.

4. Holder Setup'1 (Tutucu Kurulumu) segin.

5. Traditional sistemler i¢in, mikromotoru
kaldirm. Continental sistemler igin, kamgty1
ileri dogru gekin.

6. Electric (Elektrik) 6gesini segin.

7. Motor Number 1 (Mikromotor
Numarasi 1) secenegini belirleyin
(kumanda modiiliindeki 1 konumu).

8. Mikromotor tiiriinii segin.

9. Montaj1 yapilan kablo uzunlugunu
ayarlayin ve ayarlari kaydedin. Ug bip
sesi duyacaksiniz. Kamgiy geri itin ya da

mikromotoru tutucusuna geri yerlestirin.

10. iki elektrikli mikromotoru bulunan
sistemlerde, 3'ten 9'a kadar olan adimlar:
tekrarlayin ve mikromotor numarasi 2'yi
secin.

11. A-declogosu gortintiileninceye kadar «
diigmesine basin, logonun gortinmesi
System Setup (Sistem Kurulumu)
mendtistinden ¢iktiginizi belirtir.

12. “Hareket Havasi Basimncini Ayarlama”,
sayfa 16 boliimiinden devam edin.

Sekil 16. Elektrikli Mikromotoru Se¢me

SYSTEM SETUP

Press -/+ tochange
< Exit Select >

HANDPIECE SETUP

Holder Setup

Press -/+

to change
< Back

Select >

HOLDER SETUP
Electric

Press -/+

to change
< Back

Select >

Sekil 17. Mikromotor Numarasini, Tiirlinii, Kablo Uzunlugunu Se¢me

MOTOR NUMBER

Press -/+
< Back

MOTORTYPE

Press -/+
< Back

to change
Select >

to change
Select >

WIRE LENGTH

in %! cm

Press -/4+ tochange
< Back Save >
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2. 1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

A_d ec 500 Sekil 18. Traditional Tablet Govdesi Kapaklar

2o

Arka Kapagi Cikarin

Kapaklari Cikarma
1. Anaag¢ma/kapama diigmesini kapali
konuma gevirin.

2. Tablet govdesi kapagini yukar1 ve geriye
dogru gekin.

3. Ikiadetaltigen viday1 cikarin ve:

o Traditional igin: Tablet gbvdesinin tist
kapagim 6ne ve yukari ¢ekerek ¢ikarmn.

o Continental i¢in: Kapag1 6ne dogru
agin, kapak menteselerinin gerilmesini
onlemek i¢in gekme ipinin kapaga ve
tablet govdesine bagli oldugundan

emin olun Sekil 19. Continental Tablet Govdesi Kapaklar
4. Gerekiyorsa, deluxe dokunmatik paneli
ve Continental® kamci tertibatin1 monte
edin. Bu bilesenlerle birlikte saglanan
kitlerdeki talimatlari takip edin.

J

_ Ve

r 4
4

———— Arka Kapagi Cikarin

an Kapagi Kaldirin

L

.’f\é
%

Sekil 20. Mentese Braketini Acma

Mentese Braketi

86.0364.15 Rev B 9



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

Baslik Borularin1 Traditional Tablet
Govdesine Monte Etme

1. Boru kilavuzunu tablet gévdesinin alt
kismindan ¢ikarin.

2. Fisi kilavuzdan cevirerek ¢ikarin.

3. Baslik borusunu kilavuza sokun.

4. Kilavuzu tablet govdesindeki yerine
yeniden yerlestirin.

5. Boru uzunlugunu, siringa borusuyla esit
uzunlukta olacak sekilde ayarlayin.

6. Boruyu tablet govdesi yapisal platformuna
kablo bagiyla baglaym. Bkz. Sekil 22.

7. Kitte bulunan viday1 kullanarak gerilim
gevsetme ipini yapisal platforma sabitleyin.

8. Tutucu iizerindeki baslik aktiiatorii
kolunun serbest konumda oldugundan
emin olun.

Baslik Borularin1 Continental Tablet
Govdesine Monte Etme

1. Tel askiya takili olan yay1 ¢ikarm.

2. 7/16inglik bir altigen anahtar kullanarak
kamgt pivot pargasmin her iki yaninda
bulunan vidalardan birini ¢ikarin ve
digerini gevsetin.

3. Kamgci kapagmi ¢ikarin.

4. Baslhk borusunu kamgiya sokun.

5. Baslik borusunu pivot parcasmdan
gecirerek tablet govdesine ilerletin.

6. Kamgcinin pivot kismindan baslayarak
kamgc1y1 yeniden monte edin.

7. Boruyu, kamginin sag tarafinda bulunan
delikten ve ardindan tablet govdesi
devre kartimin altindan gecirin.

8. Boruyu tablet govdesi yapisal
platformuna kablo bagiyla baglaymn.

9. Boru uzunlugunu, siringa borusuyla esit
uzunlukta olacak sekilde ayarlayn.

10. Boruyu, kamginin taban kisminda kablo
bagile baglayin.

11. Gerilim gevsetme ipini kamg1 tertibatina
sabitleyin.

12. Tutucu iizerindeki baslik aktiiatorii
kolunun serbest konumda oldugundan
emin olun.

10

Sekil 21. Traditional Tablet Govdesi Borularinin Yerlesimi

Boru Kilavuzu

Gerilim
Gevsetme
ipi

Kablo Bagi

Sekil 23. Contir@tal Tablet Govdesi Borularinin Yerlesimi

O \ Kamci Kapag
ﬂ, R y

>— = Kablo Bagi

Kamgi Pivot /
Ii N

Parcas

Tel aski

i Baslik

Aktiatoru
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2. 1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

Sekil 24. A-dec 500 CM-2.1 Akis Semasi

EA-52LED
Elektrikli Mikromotor

o EA-30
CM-2.1 Kumanda Elektrikli Mikromotor
Modull 2

Veri Hatt

Sogutucu Su (vesil)
| Sogutucu Hava (mavi)

: _Giic Kablolar

Hareket Havasi

(seffaf)

— Ferrit

® — IOLS Adaptori Devre Karti

Destek Merkezine gider —»

Deluxe Dokunmatik Panel

Baslik Borularini Kumanda Bloguna
Baglama

1. Kaydirmali kilidi a¢in ve baslik
borusunu kumanda blogundaki ilgili
konuma takin.

o Mavi boru sogutucu hava portuna
baglanir.

o Yesil boru sogutucu su portuna baglanur.

o Seffaf boru hareket havasi portuna
baglanir.

NOT Baslik borularini kesmeyin.
Daha sonra kullanmak ve servis
uygulamak amaciyla borular:
dikkatlice kangal haline getirin.

2. Kaydirmali kilidi kapatin.

86.0364.15 Rev B
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Tablet Sistemi Devre karti

Sekil 25. Kumanda Blogu

Sogutucu  Kaydirmali
Hava (mavi) Kilit

Sogutucu
Su (vesil)

Hareket Havasi (seffaf)

11



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modiilleri Kurulum Kilavuzu

Kumanda Modiiliinii Monte
Etme ve Kablolar1 Baglama

1. Veri hattin1 takin.

2. Kumanda modiiliinii tablet govdesinin
arka kismina yerlestirin.

3. Kumanda modiiliinii tablet govdesine
monte etmek icin iki adet kendinden dis
acan vida kullanin.

12

Sekil 26. Veri Hattin1 Baglama

Sekil 27. Kumanda Modiiliinii Monte Etme - CM 2.1 Kumanda
Modiilii Gosterilmektedir

I0LS
Adaptori
Devre
Karti
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

4. A/Cgiictini baglayin. Sekil 29. A/C Giiciinii Baglama

5. Mikromotor kablolarim1 kumanda modiilii Sekil 30. Baslik Mikromotor Kablolarin1 Baglama
tizerindeki ilgili konumlarina yerlestirin: PP

Baglanacak Kablo Terminaldeki Yeri = (=
San ye ; ey ]
Kirmizi rd ‘ us

Turuncu or

Beyaz wt wiye-rd-or

tekli bir mikromotor i¢in, Mikromotor 1
konektoriinii kullamn. Tki mikromotor
monte ediyorsaniz, ilk mikromotor igin
Mikromotor 1 konektoriinii ve ikinci
mikromotor i¢in Mikromotor 2
konektoriinii kullanimn.

0 NOT CM 2.1 kumanda modiiliinde

86.0364.15 Rev B 13



A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

EA-52LED icin IOLS Adaptorii LED
Devre Kartin1 Monte Etme

1. Bir Phillips yass1 tornavida kullanarak
IOLS adaptorii LED devre kartini tablet
govdesine monte edin.

2. Her EA-52LED baslik konumu i¢in,
adaptor kartindaki siyah kablolar: tablet
govdesi devre kartindaki karsilik gelen
fiber optik ¢ikis konumlarina baglayin.

3. Basglik kablolarimi ferrite sokun ve kablolar1
ferritin gevresinde bir sefer dolaym.

4. Ferriti kablo uglarinin yaklasik 25 mm
(1ing) uzaginda konumlandirin.

5. Baslik kablolarmi IOLS adaptor kartindaki
konektore takin. Mor kabloyu + tarafina ve
siyah kabloyu - tarafia baglayin.

Fiber Optik Voltaji1 Ayarlama

1. Anaanahtariagin.
Tablet sistemi devre kartina erisin.

3. Bir voltmetre kullanarak terminal
bandindaki voltaji 6l¢iin. Voltmetreyi
VDC degerini lgmek tizere ayarlayin.

4. Bashg calistirin ve ampuliin
yandigindan emin olun.

5. Devre kartindaki Artirma ve Azaltma
diigmelerine basarak voltaji ayarlayin.

6. Ampulde 3,2 V elde etmek i¢in, terminal
bandindaki voltaji su sekilde ayarlaym:
o 1,54 metre (61 ing) bashik borusu i¢in
3,47 VDC

o 2,0 metre (82 ing) baslik borusu igin
3,57 VDC

14

Sekil 31. 10LS Adaptorii Baslik LED Devre Kartin1 Monte Etme

Mor Kablo + tarafina takilir

Siyah Kablolar LED

Baslik Kablolan

Ferrit

Siyah Kablo -
tarafina takilir

IOLS Adaptoru
Devre Karti

Baslik Girislerine Takilir

Tablet Sistemi
Devre Karti

.. DECREASE INCREASE

Sekil 32. Fiber Optik Ayarlama

LAMP VOLTAGE ADJUSTMENT

o o
© — 0O
[©

S
-
=
=
~ oo
o — 0o
)

C____________J ©
CCCLELT]

ggggg
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

A-dec 500 Deluxe Sekil 33. Elektrikli Mikromotoru Se¢me
Dokunmatik Paneli SIEN) 5 2V
» Handpieces

1. Sistem giictinii agin.

2. Deluxe dokunmatik panel ana ekraninda,
A/B (@) ve Program ('~ veya (&)
diigmelerine ayn1 anda basip {i¢ saniye
basili tutun, ardindan baglamak igin »

HANDPIECE SETUP
» Holder Setup

diigmesine basin. Electric Setup
3. System Setup (Sistem Kurulumu) Ultrasonic Setup
mentisiinde, Handpieces (Basliklar) Intraoral Lt Source
6gesini secin. <=BACK  » = SELECT
4. Holder Setup'1 (Tutucu Kurulumu) segin. %2 = MOVE
5. Traditional sistemler i¢in, mikromotoru
kaldirin. Continental sistemler icin, HANDPIECE SETUP
kamcry1ileri dogru cekin.

6. Electric (Elektrik) 6gesini segin.

7. Motor Number1 (Mikromotor
Numarasi 1) segenegini belirleyin <4=BACK -/+=CHANGE
(kumanda modiiltindeki 1 konumu). » = SELECT

8. Mikromotor tiiriinii secin.

9. Montaijt yapilan kablo uzunlugunu Sekil 34. Mikromotor Numarasini, Tiiriinii, Kablo Uzunlugunu Se¢me

ayarlaym ve ayarlar1 kaydedin. Ug bip MOTOR NUMBER
sesi duyacaksiniz. Kamgiy1 geri itin ya da
mikromotoru tutucusuna geri yerlestirin.

10. iki elektrikli mikromotoru bulunan
sistemlerde, 3'ten 9'a kadar olan adimlar:

tekrarlayin ve mikromotor numarasi 2'yi NS EaElhs Ae = cnlanield

segin‘ » = SELECT
11. A-dec logosunu gorene dek « diigmesine
basin. MOTORTYPE

Press -/+ tochange
< Back Select >

WIRE LENGTH

Min K

<4 = BACK -/+ = CHANGE
» = SAVE
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A-dec 300 ve A-dec 500 Sistemleri icin CM-1.1 ve CM-2.1 Elektrikli Mikromotor Kumanda Modlilleri Kurulum Kilavuzu

Hareket Havasi Basincini
Ayarlama

1. Ayak kumandasina sonuna kadar basin.

2. Hareket havasi akisini, baglik tireticisinin
teknik 6zelliklerine uygun sekilde ayarlaym
(kontroller kumanda blogunun tist
kismindadir).

NOT Baslik borularindaki
0 hareket havasini dogru sekilde
ayarlamak icin bashk basing
gostergesi kullanm. Ek olarak
tablet govdesinde, kumanda
blogundaki hareket havasi
basmcini dlgen dijital bir gosterge
vardir; bunun yanindaarti - ve
eksi (- diigmelerine ayni anda
basarak deluxe dokunmatik
panelde basinci gorebilirsiniz.

Bashigi Test Etme

1. Bashgsecin.

2. Mikromotorun deluxe dokunmatik panel
tizerindeki tiim mikromotor segenegi
ayarlariyla calistigini dogrulaym. Bu
ayarlar arasinda sunlar bulunur:

o Motor speed (Mikromotor hiz1)
o Motor direction (Mikromotor yonii)

3. Kapaklari yerlerine takin.

f IKAZ Kapaklari cikarirken ya da

yeniden takarken kablolara hasar
vermemek icin dikkatli olun.
Taktiktan sonra kapaklarin yerlerine
oturduklarmi dogrulaym.

A-dec® Genel Merkezi

2601 Crestview Drive

Newberg, OR 97132 ABD

Tel: 1.800.547.1883 ABD/Kanada icinden
Tel: 1.503.538.7478 ABD/Kanada disindan
Faks: 1.503.538.0276

www.a-dec.com / www.a-dec.biz

Pazarlanabilirlik ve belirli bir amaca uygunluga iliskin
zimni garantiler dahil ancak bunlarla sinirli olmaksizin,
A-dec Inc. bu belgenin icerigine dair hicbir garanti
vermemektedir.

ardec

reliable solutions™

Ek Yardim

Igili bilesenlerin A-dec 300 sistemine kurulumu hakkinda
daha fazla bilgi almak i¢in, A-dec 300 Servis Kilavuzu'na
(p/n 85.0818.15) bakin.

Diizenleyici Bilgiler

Diizenleyici bilgiler, kurum gereklilikleri dogrultusunda A-dec
ekipmanu ile birlikte saglanmaktadir. Bu bilgiler ekipmana ait
Kullanma Talimatlar: i¢cinde veya ayrica saglanan Diizenleyici
Bilgiler ve Teknik Ozellikler belgelerinde sunulmaktadir. Bu
bilgilere ihtiyaciniz olursa, ltitfen www.a-dec.com adresindeki
Belge Kiittiphanesini ziyaret edin.
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Tim haklari saklidir.
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